
CA
TE
G
O
R
Y:

 C
O

M
PU

TE
R

 V
IS

IO
N

PO
ST

ER
 

CO
03

CO
N

TA
CT

 N
AM

E 

Le
on

ar
do

 C
ha

ng
: l

ch
an

g@
cc

c.
in

ao
ep

.m
x

Effi
ci

en
t L

oc
al

 S
ha

pe
 F

ea
tu

re
s M

at
ch

in
g 

us
in

g 
CU

D
A

Le
on

ar
do

 C
ha

ng
1,

2 , M
ig

ue
l A

ria
s-

Es
tr

ad
a1 , L

. E
nr

iq
ue

 S
uc

ar
1  a

nd
 Jo

sé
 H

er
ná

nd
ez

-P
al

an
ca

r2

1  In
st

itu
to

 N
ac

io
na

l d
e 

As
tr

of
ísi

ca
, Ó

pt
ic

a 
y 

El
ec

tr
ón

ic
a 

(IN
AO

E)
Lu

is 
En

riq
ue

 E
rr

o 
N

o.
1,

 C
.P.

 7
28

40
, T

on
an

tz
in

tla
, P

ue
bl

a,
 M

ex
ic

o.
{l
ch
an
g,
 a
ri
as
mo
, 
es

uc
ar
}@
cc
c.
in
ao
ep
.m
x

2  A
dv

an
ce

d 
Te

ch
no

lo
gi

es
 A

pp
lic

at
io

n 
Ce

nt
re

 (C
EN

AT
AV

)
7th

A 
 N

o.
 2

14
06

, P
la

ya
, C

.P.
 1

22
00

, L
a 

H
ab

an
a,

 C
ub

a.
{l
ch
an
g,
 j
pa
la
nc
ar

}@
ce
na
ta
v.
co
.c
u

1.
 A

BS
TR

AC
T

2.
 M

O
TI

VA
TI

O
N

iss
ue

.

3.
 T

H
E I

N
VA

RI
AN

T L
O

CA
L S

H
AP

E F
EA

TU
RE

S

gl
ob

al
 fe

at
ur

es
. 

-

ce
rt

ai
n 

ro
bu

st
ne

ss
 to

 p
ar

tia
l o

cc
lu

sio
n.

 

p

p-
p+

-  
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

, t
he

 tr
ia

ng
le

 in
sc

rib
ed

 

-  
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
  , 

th
e 

se
t o

f n
 

4.
 F

EA
TU

RE
 M

AT
CH

IN
G

6.
 IM

PL
EM

EN
TA

TI
O

N
 O

F F
EA

TU
RE

 M
AT

CH
IN

G
 U

SI
N

G
 C

U
D

A

7.
 G

PU
 P

ER
FO

RM
AN

CE

8.
 C

O
N

CL
U

SI
O

N
S

4.
1.

 F
IN

D
IN

G
 C

AN
D

ID
AT

E M
AT

CH
ES

Fe
at

ur
es

 D
es

cr
ip

to
r R

ob
us

t t
o 

O
cc

lu
sio

n.
 S

ub
m

itt
ed

 to
 2

6th
 IE

EE
 C

on
fe

re
nc

e 
on

 C
om

pu
te

r V
isi

on
 a

nd
 

Pa
tte

rn
 R

ec
og

ni
tio

n 
(C

VP
R 

20
13

). 
 

-
9t

h 
In

te
rn

at
io

na
l C

on
fe

re
nc

e 
on

 P
at

te
rn

 R
ec

og
ni

tio
n,

 1
98

8,
 p

ag
es

 3
26

–3
28

 v
ol

.1
, 1

98
8.

-
Pa

tte
rn

 R
ec

og
ni

tio
n 

(P
R)

-
te

xt
s. 

IE
EE

 Tr
an

sa
ct

io
ns

 o
n 

Pa
tte

rn
 A

na
ly

sis
 a

nd
 M

ac
hi

ne
 In

te
lli

ge
nc

e

m

   
   

   
   

   
  n

m

m
 a

nd
 n

 a
re

 ti
le

d 
in

to
 

he
 d

ev
ic

e 

N
VI

D
IA

 G
eF

or
ce

 G
TX

 4
80

.

In
te

l C
PU

 P
ro

ce
ss

or
 a

t 3
.4

 G
H

z.

fe
at

ur
es

.

K
-

rin
g 

th
ei

r d
es

cr
ip

to
rs

.

or
ie

nt
at

io
n,

 (i
.e

., a
ll 

fe
at

ur
es

 a
re

 se
t t

o 
or

ie
nt

at
io

n 
ze

ro
).

4.
2.

 R
EJ

EC
TI

N
G

 C
AS

UA
L M

AT
CH

ES

XP
ER

IM
EN

TA
L R

ES
U

LT
S

sc
al

e,
 ro

ta
tio

n 
an

d 
tr

an
sl

at
io

n.

th
e 

ob
je

ct
 c

en
tr

oi
d.

 

M
at

ch
es

 b
et

w
ee

n 
lo

ca
l s

ha
pe

 d
es

cr
ip

to
rs

 in
 tw

o 
im

ag
es

. It
 ca

n 
be

 se
en

 h
ow

 th
es

e 
m

at
ch

es
 w

er
e 

fo
un

d 
ev

en
 in

 p
re

se
nc

e 
of

 ro
ta

tio
n,

 sc
al

e 
an

d 
tra

ns
la

tio
n 

ch
an

ge
s.

306090

0
30

20
10

60

bull’s eye score (%)

pa
rt

ia
l o

cc
lu

sio
n 

(%
)

LI
SF

Sh
ap

e 
co

nt
ex

t
Ze

rn
ik

e 
m

om
en

ts
Le

ge
nd

re
 m

om
en

ts

10
0

0
30

20
10

60

precision (%)

pa
rt

ia
l o

cc
lu

sio
n 

(%
)

10
0

0
30

20
10

60

recall (%)

pa
rt

ia
l o

cc
lu

sio
n 

(%
)

-
tio

n.
 

fe
at

ur
es

.

-

RE
FE

RE
N

CE
S

A

...

...

...... ...

...

...

M
 fe

at
ur

es

N features

m
0

n 0 n 1 n 2 n 3 n 4 n 5 n N
-3

n N
-2

n N
-1

m
1

m
2

m
3

m
4

m
5

m
M
-2

m
M
-1

th
re

ad
s

iterations


